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1. Description du système.

Soit, dans un centre de traitement de céréales, la mise en place d’une succession de trois vis d’archimède devant permettre le convoyage des céréales d’un point vers un autre. Il n’y a aucune trémie intermédiaire, la fin d’une vis se déversant dans l’entonnoir de la suivante. Le lancement du système est réalisé par un BP. Le cycle démarre la dernière vis, puis en marche arrière jusqu’à la première. Une tempo est lancée entre chaque démarrage. Les moteurs sont protégés par des thermiques. Tout déclenchement devra couper le moteur concerné mais aussi tous les moteurs des vis en amont. L’arrêt est conditionné par l’action sur un BP stop. Le système sera géré par un automate S7-224, et un interface de puissance sera mis en place.

2. Fonctionnement.

Les vis seront actionnées par des moteurs asynchrones triphasés dont les démarrages se feront en étoile - triangle. L’accouplement se fera via une transmission mécanique.

Le moteur tournera dans un sens de rotation.

La mise en marche de la machine se fera via des boutons poussoirs (vert).

Un témoin lumineux vert informera du fonctionnement du premier tapis. 

Un témoin lumineux orange informera du fonctionnement du second tapis. 

Un témoin lumineux bleu informera du fonctionnement du troisième tapis. 

Un témoin blanc pour la temporisation entre chaque démarrage.

L’arrêt de la machine se fera par un bouton poussoir (rouge).

Les moteurs seront protégés par des thermiques moteurs. Le réglage devra correspondre aux caractéristiques définies par la plaque signalétique.

Le circuit de commande se fera en 24V AC. 

L’automate S7 –224 possède des sorties dont le courant maximum est de 1A.

3. Caractéristiques techniques. 

(Compléter les informations manquantes)

Moteur asynchrone triphasé:

· Tension nominale : 240V – 50Hz

· Courant nominal (à relever sur la plaque signalétique) :

· La puissance nominale (à relever sur la plaque signalétique) :

· Le facteur de puissance [cos phi] (à relever sur la plaque signalétique) :

Contacteur  :

· Tension des bobines : 24V – 50Hz

· Type de contacts : 3NO de puissance et 1 NO de commande

Auxiliaires :

· Bloc de contacts : 2NO + 2 NF

· Bloc de contacts : 3NO + 1NF

 Thermique moteur : 

· plage de réglage (à relever sur le composant) :

· Réglage effectué (sur le composant) : 

Témoins lumineux :

· Témoin type néon orange : seconde vis

· Témoin type néon vert : premier vis

· Témoin type néon rouge: défaut thermique moteur

· Témoin type néon bleu : troisième vis 

· Témoin type néon blanc : temporisation

Bouton poussoir :

· 1 start (vert) : 1NO 

· 1 stop (rouge) : 1NF

Alimentation :

· Réseau 3*240V 50Hz 

Siemens S7 -224:

· Module 240V AC

· Input 22x DC

· Output 18x relais 1A max.

Protections :

· Protection par dispositif différentiel de 300mA (triphasé)

· Protection magnéto thermique générale de 32A (triphasé)

· Protection de la commande du coffret par magnéto thermique de 4A (bipolaire)

· Protection de la puissance du coffret par magnéto thermique de 16A (triphasé)

4.  Travail demandé. 

Vous devez établir tous les plans et autre listing afin de former un dossier complet tel que ceux qui vous ont été transmis pour l’ensemble des exercices du cours de travaux pratiques électriques. Vous pouvez utiliser les gabarits du cours de dessin. Vous pourrez ensuite réaliser la partie pratique.




















































FICHE DE DEPANNAGE

















Description du mauvais fonctionnement de l’installation.














Folio n° : 





Plan(s) sur le(s)quel(s) le problème a été isolé.














Développement des causes possibles à vérifier.				Résultat.























Prospection des causes et résultat des diagnostiques.














Solution à apporter.





Conclusion après la démarche de recherche. Elément(s) défectueu(x)











Essai n°2





Essai n°1











FICHE DE DEPANNAGE














Solution à apporter.





Conclusion après la démarche de recherche. Elément(s) défectueu(x)





Prospection des causes et résultat des diagnostiques.














Développement des causes possibles à vérifier.				Résultat.























Plan(s) sur le(s)quel(s) le problème a été isolé.














Folio n° : 





Description du mauvais fonctionnement de l’installation.

















Travaux pratiques électriques





BUT : Réaliser avec un automate S7-224, la gestion de trois moteurs 	asynchrones, démarrage en étoile triangle avec sécurité 	complète et verrouillage de cycle en fonction des sécurités.
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Chapitre n°2 : Système électrique automatisé par CPU.

Sujet : Réaliser la gestion de trois moteur asynchrone, démarrage en étoile triangle avec sécurité complète et 

verrouillage de cycle en fonction des sécurités.

Manipulation n°37 – Situation d’intégration certificative n°10

Référence : T.P. – SIC 37-2-10

